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KEETEC EASYCAN CANBUS MODUL - NAVOD NA POUZITI
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QUPOZORNENi: Pfed instalaci si pozorné prectéte instrukce a doporuéeni

uvedené v navodé. ZaFizeni musi byt nainstalované a pouzivané v
souladé s timto navodem. ZaFizeni je uréené pro montazi do motorovych
vozidel s 12-voltovym elekirickym systémem a vybavenych CAN BUS
datovou zbérnici. ZaFizeni musi byt pFipojené na 12V a ukostfené zapornym
polem. Vyrobce ani prodejce nezodpoviddaiji za pripadné skody vyplyvaijici
z nespravné instalace, pouzivani, provozovani, ¢i ovladani vyrobku odlisné
od néavodu na pouzZivani. Neodbornym zdsahem do zafizeni a nebo jeho
Upravou hrozi riziko poskozeni samotného zaFizeni a nebo elektrické sité
automobilu a ztrata zaruky. Pro spravnou a bezchybnou ¢innost vyrobku
doporudujeme instalaci svéfit odbornému servisu.

POPIS SYSTEMU

KEETEC EASYCAN je modul uréeny pro motorovd vozidla vybavend datovou
sb&rnici CAN BUS a 12V napdjecim napétim. Slouzi pro prevod digitalniho signalu
z datové sbérmice na analogové vystupy, které vyuzivd autoalarm pfi hlidéni
vozidla. EASYCAN ndm poskytuje informace o otevieni dvefi, zavazalového
prostoru, kapoty, zapnuti zapalovéni, odemknuti/zamknuti vozidla ddalkovym
ovladagem. Podrobny seznam analogovych vystupd najdete v dalsi &asti ndvodu
na pouZiti. Pfed instalaci do vozidla si zkontrolujte kompatibilitu modulu EASYCAN
podler pfilozeného seznamu podporovanych vozidiel.

I. ZADANi KODU VOZIDLA

Modul EASYCAN musite po instalaci do vozidla naprogramovat pro konkrétni vozidlo,

ve kterém je modul namontovany. Modul nastavite zadanim trojmistného kédu vozidla,

ktery najdete v pfilozeném seznamu vozidel.

Postup zadani kédu vozidla

-v seznamu podporovanych vozidel vyberte kéd pozadovaného vozidla

- podrzte stlagené tlacitko na EASYCAN modulu nebo servisni tlaitko autoalarmu (pokud
je auto alarm pfimo propojeny s modulem) na 20 sek., dokud se nerozsviti LED dioda
na modulu EASYCAN nebo LED dioda na servisnim tlagitku.

- pusfte servisni tladitko. LED kontrolka zhasne. Programovani je sputéno

- stlacte tlacitko tolikrdt, jak velkd je hodnota prvniho &isla kédu vozidla (0=10stlageni).
Po kazdém stlaéeni LED dioda blikne. Po pozadovaném poétu stlageni, LED dioda po-
tvrdi rychlym blikénim na staveni prvniho &isla kédu vozidla.

- stejnym zpUsobem zadejte druhé i ffeti &islo kddu vozidla.

- spravnost zadaného kédu vozidla a pfipojeni na CAN BUS sbémnici si ovefite kratkym
stlaéenim servisniho tlagitka pfi zapnutém zapalovani. LED dioda nepravidelné rychle
blikd. Priblizne po 5sek. LED dioda zhasne.

- pokud jste zadali kéd vozidla, ktery neni v seznamu podporovanych vozidiel, LED dio
da stdle sviti. Odpojte modul od napdijeni. Po pripojeni opét zadejte kéd vozidla.

tlacitko

LED dioda

Il. NASTAVENi VYSTUPU RYCHLOSTI

Vystup rychlosti vozidla miZete nastavit jako impulzni nebo spinaci. Impulzni vystup na-
stavite zaddnim kédu 911 (postup je stejny jako pfi zaddvani kédu vozidla) a spinaci za-
danim kédu 912. Z vyroby je vystup nastaveny jako spinaci.

IMPULZNI - na vystupu nastaveném jako impulzni se objevuji impulzy podle rychlosti
vozidla. Vystup je potfeba nakalibrovat pfi rychlosti 50km/h. Kdyz s vozidlem dosdhnete
rychlost 50km/h, 5x stlaéte servisni tla&itko nebo tlacitko na modulu EASYCAN. Rychlost
je nakalibrovand. V pfipadé chybné kalibrace postup opakuite.

SPINACI - na vystupu nastaveném jako spinaci se do rychlosti 10 km/h objevi trvaly im-
pulz. Pokud rychlost stoupne nad 10 km/h, impulz z vystupu zmizi,

PRIPOJENi MODULU EASYCAN S AUTOALARMEM KEETEC

N&které typy autoalarmd KEETEC obsahuiji konektor na pfimé pfipojeni k modulu EASY-
CAN. Pro autoalarmy, které tento konektor nemaiji, miZete modul zapojif prepojenim na
konkrétni vstupy, které potfebuiete pro sprévnou &innost autoalarmu. Popis vystupl a bar-
vy jednotlivych vodi¢d najdete v schématu zapojeni.

ll. POPIS VYSTUPU MODULU A JEJICH FUNKCE

PIN FUNKCE VYSTUP POPIS FUNKCE
. Zamknuti vozidla pomoci
3 Z\a/g;'i‘;‘;“ 1;;2%/ A ((')”;ps‘;'cs) eﬁ\ A originaIniho dalkového
i i ovladace
. Odemknuti vozidla
4 Odenj(l;lnutl 1;;2VA ((I)n;puls) %T\ % pomoci originalniho
vozidia m - sec dalkového ovladace
LED o) ax Vystup na LED diodu (pfi
5 dioda 3mA —H— programovani kédu vozidla)
Programovaci a L. .
6 tacitko (-) vstup s Programovani kodu vozidla
7 Motorovy -) staly Otevieni motorového
prostor 100 mA Y prostoru vozidla
Dveini -) 1. L " .
8 kontakty 100 mA staly Otevreni dvefi vozidla
9 Kostra () Ukostfeni modulu (-)
10 Zavazadlovy - staly Otevieni zavazadlového
prostor 100 mA Y prostoru vozidla
P +12V v . P
m Zapalovani 500 mA staly @9} Zapnuti zapalovéni
o Vystup je aktivni, pokud
spinaci vozidlo nepfekrodi rychlost
12 Rychlost Q] @ 10 km/h
vozidla 100 mA
impusni Frekvence impulzl je
zavisla na rychlosti vozidla
13 Napajeni +12V @ﬁr Napajeni modulu +12V
modulu
Otéacky Vystup je aktivni, pokud otacky
motoru motoru prekroci 500 ot/min.
Zpatetka @ Vystup je akt’lvnvl po zafazeni
zpatecky
. Q] - Vystup je aktivni po zatazeni
14 Rucni brzda 100 mA staly % ruéni brzdy
Wl . . - 14 .
. |\ Vystup je aktivni po seslapnuti
Spojka \&\3 ] spojkového pedalu
Potkavaci _\\D G’/_ Vystup je aktivni po zapnuti
Svétla 7 N Potkavacich (parkovacich) svétel
J_Ll—l_ vstup CAN BUS H (2-vodi¢ovy CAN BUS systém)
1 CANH vstup CAN BUS (1-vodicovy CAN BUS systém)
2 CAN L 1 vstup CAN BUS L (2-vodi¢ovy CAN BUS systém)

IV. SCHEMA ZAPOJENI

oranzovy/zeleny

oranzovy/hnédy

Zluty
zeleny
bily
fialovy

modry

EASY
CAN

Sedy

cerny

vstup CAN H

vstup CAN L

ZAMKNUTI
vystup (+) - T00mA

ODEMKNUTI
vystup (+) - T00mA

LED dioda
vystup (+) - 3mA (anoda)

Programovaci tlacitko
vstup ()

Kontakt motorového prostoru
vystup () - T00mA

Dvefni kontakty
vystup [-) - T00mA

zeleny/modry

rozovy

bily/Zemy

Cerveny

&erveny/bily

KOSTRA

Kontakt zavazadlového prostoru
vystup () - 100mA

AN E R

Zapalovéni
vystup (+) - 500mA

=
E

Rychlost vozidla
vystup () - 100mA

Napdijeni
+12v

RPM

Otéeky motoru
vystup () - 100mA
(vystup je aktivni nad 500 ot./min)




